无刷道闸控制器说明书

一、电气性能

1.输入电压：DC24V

2.额定功率：≦200W

3.工作温度：—25℃～+75℃

3.工作湿度：0%～90%  无水珠
4.遥控距离：≧50M(空旷地带)
二、具体操作说明

1.按键说明：

菜单：用于进入菜单/退出
+ ：  向上移菜单和设置参数时加1功能

－：  向下移菜单和设置参数时减1功能

确定：用于进入菜单项设置或确定当前修改值

2.菜单操作：

  长按“菜单”键3秒，进入菜单，数码管显“P00”。进入菜单后按“+”“-”键选择功能菜单后再按“确定”即可进入数值更改界面，通过按“+”“-”键加减相应数值，再“确定”完成修改。修改完要修改的参数后，长按“菜单”键3秒，退出并保存参数。

注意：在菜单设置界面，在10秒内无操作，系统自动退出菜单，长按“菜单”键3秒键返回到主界面。在主界面时，“+”为开门键，“-”为关门键，“确定”为认止键。

3.摇控配码与消码(出厂配套摇控器已配码)
  a.配码

  进入菜单P18后，按确定，显示“LE”, ,按下摇控器上“开”、“停”、“关”任一键后指示“LF”，配码完成。此时，想再学习下一个摇控，就按“菜单”键返回，再按“确定”就可以。
  b.消码

  进入菜单P19后长按5秒直到指示“DE”,此时所有注册码被删除。

4.闸机运行方向

第一次电时，观察杆是否向上升的方向运行，如果是就不用调。如果不是就调参数

P07,不是0就是1。运行方向对了，才能行程学习。

5.行程学习

    进入菜单P02后，按“确定”，显示“L01”,然后长按“开”键，直到碰到机械限位后松开手，再按“确定”，此时机械限位学习完成；显示“L02”,然后按“关”键，观察杆是否到垂直位置后，按“确定”，此时开限位学习完成；显示“L03”，然后按“关”键，观察杆是否到水平位置后，按“确定”，此时关限位学习完成，显示“P02”,再长按“菜单”键保存数据并退出。

  说明：“L01”,“L02”,“L03”,分别代表机械限位，开限位，关限位，机械限位是上电复位时作为机械零点。

6.接线端说明
  a.开关停线控：其中开可复用为蓝牙卡和收费方式的刷卡。

  b.开计数：接车牌识别，可连续通过识别的车辆，过程不落杆，等所有车辆通过后才落杆。

  c.地感：接地感控制器或红外对射。

  d.防砸：接压力波。 

  e.V+：主板输出电源，12V/5V可选。
具体接线请看图1.1。
三、接线图
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                                 图1.1
参数设置表

	名称
	功能
	设置范围  
	出厂值
	说明

	P00
	开门速度
	0－60
	50
	数值越大速度越快

	P01
	关门速度
	0－60
	40
	数值越大速度越快

	P02
	行程学习
	
	
	原点，开行程，关行程学习

	P03
	开门缓动角度
	
	230
	数值越大，减速角度越大

	P04
	关门缓动角度
	
	300
	数值越大，减速角度越大

	P05
	开门缓动速度
	0－20
	10
	开门慢速速度

	P06
	关门缓动速度
	0－20
	15
	关门慢速速度

	P07
	开门方向
	0－1
	
	0正转,1反转

	P08
	开门角度
	
	
	开行程微调用  数值增大，开门角度减少

	P09
	关门角度
	
	
	关行程微调用  数值增大，关门角度增大

	P10
	开门减速幅度
	0-200
	70
	数值越大，减速越快

	P11
	关门减速幅度
	0-200
	30
	数值越大，减速越快

	P12
	电机转矩  开门
	0-30
	25
	数值越大，力矩越大

	P13
	电机转矩  关门
	0-30
	25
	数值越大，力矩越大

	P14
	复位速度
	0-20
	9
	上电时回到关限位的速度

	P15
	压地感时间
	0-20
	8(0.8秒)
	地感信号去抖动，数值越大，时间越长

	P16
	自动测试模式
	0-1
	0
	0：正常  1：开关门周期性动作

	P17
	落杆模式
	0-3
	2
	0.延时10秒下杆，1.延时5秒下杆，2.到限位下杆，3.车过后立即下杆 

	
	
	
	
	

	P18
	学习摇控
	
	
	

	P19
	删除摇控
	
	
	长按5秒后删除

	P20
	开门防夹灵敏度
	0-20
	10
	数值越小，越灵敏

	P21
	关门防夹灵敏度
	0-20
	10
	数值越小，越灵敏

	P22
	备用
	
	
	

	P23
	备用
	
	
	

	P24
	备用
	
	
	

	P25
	备用
	
	
	

	P26
	电流保护
	0-16
	10
	电流保护值，默认10A

	P27
	速度比例P
	0－250
	10
	速度环参数

	P28
	速度积分I
	0－250
	30
	

	P29
	速度微分D
	0－250
	0
	

	P30
	备用
	0-1
	0
	

	P31
	恢愎出厂参数
	0－10
	0
	5＝恢愎出设置

	P32
	备用
	0－1
	0
	

	P33
	备用
	0-1
	0
	

	P34
	原点检测电流
	0-60
	50
	数值越小，检测原点越灵敏


说明：如果道闸配6米杆时，更换6mm弹簧，P00调为20,P01调为20。
